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bei welchem ein beweglicher Laufer (1+3a+3b) mit einem b ’f a8
Permanentmagneten (1) versehen oder als solcher ausge- . 0

fubrt ist, in der Umgebung einer Bahn (4), auf welcher der 4 -1

Laufer (1+3a+3b) bewegbar ist, wenigstens ein Halteele- a Z _’_%_,J b

ment (7a, 7b) ortsfest angeordnet ist, auf welches das Ma- A Ny NZ 77 i =
gnetfeld des Permanentmagneten (1) eine attraktive Kraft 5544[2 7 Aﬁzzm -
ausubt, das wenigstens eine Halteelement (7a, 7b) derart da % &

angeordnet ist, dass ein durch das wenigstens eine Halte- % = ; 34
element (7a, 7b) und den Permanentmagneten (1) fihren- RS <&

der Magnetkreis (2) im Vergleich mit allen moglichen Posi- 7o 7y

tionen des Laufers (1+3a+3b) in der Bahn (4) den gerings-
ten magnetischen Gesamtwiderstannd aufweist, wenn sich
der Laufer (1+3a+3b) in einer gewlinschten Halteposition
befindet.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Stellglied mit Halte-
funktion gemafn dem Oberbegriff des Anspruchs 1.

[0002] Ferner betrifft die Erfindung die Verwendung
eines solchen Stellgliedes mit Haltefunktion in Akto-
ren.

[0003] Stellglieder werden in verschiedensten Tech-
nikbereichen seit Langem eingesetzt. Insbesondere
Aktoren oder Hubaktoren, welche teilweise auch als
Hubmagnete bezeichnet werden, machen haufig Ge-
brauch von Stellgliedern. Diese sind in vielen Fallen
als lineare Stellglieder ausgefihrt, welche eine linea-
re Bewegung eines Laufers entlang einer Achse be-
wirken, wobei sie nicht hierauf beschrankt sind.

Stand der Technik

[0004] Ublicherweise muss auf Laufer von Stellglie-
dern mit einer Kraft eingewirkt werden, um diese von
einer Position in eine andere zu bringen. Ist eine be-
stimmte Position erreicht, so besteht oftmals der Be-
darf, den Laufer des Stellgliedes in dieser Paosition zu
halten, beispielsweise in einer Ruheposition, in wel-
cher ein Stellglied ein Ventil, fir dessen Offnung es
vorgesehen ist, nicht &ffnet.

Aufgabenstellung

[0005] Der Erfindung liegt daher das Problem zu
Grunde, ein Stellglied zur Verfigung zu stellen, bei
welchem ein Laufer des Stellgliedes komfortabel und
einfach in einer Halteposition gehalten werden kann.

[0006] Dieses Problem wird erfindungsgemal ge-
I6st durch ein Stellglied mit den Merkmalen des An-
spruchs 1.

[0007] Vorteilhafte Weiterbildungen sind Gegen-
stand abhangiger Unteranspriche.

[0008] Der Grundgedanke der Erfindung besteht
darin, dass der bewegliche Laufer eines erfindungs-
gemalen Stellgliedes mit einem Permanentmagne-
ten versehen oder als solcher ausgefuhrt ist. In der
Umgebung einer Bahn, auf welcher der Laufer be-
wegbar ist, ist ferner wenigstens ein Halteelement
ortfest angeordnet, auf welches das Magnetfeld des
Permanentmagneten eine attraktive Kraft ausubt.
Damit Ubt dieses wenigstens eine Halteelement
ebenso eine magnetische Reaktionskraft auf den
Laufer des Stellgliedes aus. Darlber hinaus ist die-
ses wenigstens eine Halteelement derart angeord-
net, dass ein durch das wenigstens eine Halteele-
ment und den Permanentmagneten flihrender Mag-
netkreis im Vergleich mit allen méglichen Positionen
des Laufers in der Bahn den geringsten magneti-
schen Gesamtwiderstand aufweist, wenn sich der
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Laufer in einer gewlnschten Halteposition befindet.

[0009] Auf diese Weise ist durch Wechselwirkung
des wenigstens einen Halteelements mit dem Mag-
netfeld des Permanentmagneten des Laufers das
Halten des Laufers in einer Halteposition realisierbar.
Hierdurch ist es mdglich, den Laufer auf einer frei-
wahlbaren Halteposition zu halten, ochne hierflr elek-
trischen Strom bzw. elektrische Spannung anlegen
zu mussen. Die Erfindung erméglicht somit ein strom-
loses Halten eines Laufers bzw. eines Stellgliedes
auf einer beliebigen Hubposition, welche in vielen An-
wendungsfallen die Mittelstellung ist. Dieses Halten
erfolgt Uberdies verschleil¥frei, da keine eingreifen-
den mechanischen Teile, wie beispielsweise Zahnra-
der oder Eingriffe, vorgesehen sind, welche einem
mechanischen Verschleil® unterliegen. Ferner sind
die Haltekrafte, mit welchem der Laufer in der vorge-
sehenen Halteposition gehalten wird, sehr leicht vari-
ierbar, namlich mittels der Geometrie des wenigstens
einen Halteelements und/oder dessen Anordnung
sowie mit der Héhe der Aufmagnetisierung des ver-
wendeten Permanentmagneten.

Ausfiihrungsbeispiel

[0010] Im Folgenden wird die Erfindung anhand von
Zeichnungen naher erlautert.

[0011] Es zeigen:

[0012] Fig. 1 eine Schnittdarstellung eines Ausfiih-
rungsbeispiels eines erfindungsgemafien Stellglie-
des

[0013] Fig. 2 Vorderansicht des erfindungsgema-
Ren Stellgliedes aus Eig. 3

[0014] Eig.3 Projektionsdarstellung des erfin-
dungsgemalen Stellglieds aus Eig, 4

[0015] Eig. 4 ein weiteres AusfUhrungsbeispiel ei-
nes erfindungsgemafien Stellgliedes mit Rlckstellfe-
dern

[0016] Eig. 5 Verwendung eines erfindungsgema-
Ren Stellgliedes in einem Hubaktor

[0017] Fig.& ein weiteres Ausflihrungsbeispiel fur
die Verwendung eines erfindungsgemafen Stellglie-
des in einem Hubaktor

[0018] Im folgenden sind gleiche Elemente stets mit
gleichen Bezugzeichen bezeichnet.

[0019] Eig. 1 zeigt eine Schnittdarstellung 10 eines
erfindungsgemafien Stellgliedes mit Haltefunktion.
Hierin ist das Stellglied als lineares Stellglied ausge-
fuhrt, welches einen Laufer, der aus dem Permanent-
magneten 1 und den Polschuhen 3a, 3b gebildet ist,
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entlang einer durch die Achse 5 vorgegebenen Rich-
tung bewegt.

[0020] Der aus Permanentmagnet 1 und Polschu-
hen 3a, 3b gebildete Laufer bewegt sich somit auf ei-
ner Bahn 4 entlang der durch die Achse 5 vorgegebe-
nen Richtung, welche durch die Flanschplatten 9a
und 9b sowie Gehduseplatten 11a und 11b begrenzt
ist.

[0021] In der Umgebung dieser Bahn 4 sind die Hal-
teelemente 7a und 7b ortsfest angeordnet. Auf diese
Ubt nun das Magnetfeld des Permanenten eine at-
traktive Kraft aus, so dass gemall dem newtonschen
Axiom die Halteelemente ebenso eine attraktive Kraft
auf den Permanentmagneten ausiiben. Durch die
Haltelemente 7a, 7b und den Permanentmagneten 1
fahrt ein in Eig. 1 schematisch dargestellter Magnet-
kreis 2. Die Halteelemente 7a, 7b sind derart ange-
ordnet, dass der Magnetkreis 2 im Vergleich mit allen
mdglichen Positionen des Laufers in der Bahn 4 dann
den geringsten magnetischen Gesamtwiderstand
aufweist, wenn sich der Laufer in der dargestellten
Halteposition befindet. Die Halteposition ist somit die
energetisch glinstigste Position fir den Laufer. Befin-
det er sich in dieser, wird er durch Wechselwirkung
der Halteelemente 7a, 7b mit dem Magnetfeld des
Permanentmagneten 1 des Laufers in der Halteposi-
tion gehalten, sofern der Laufer bzw. die mit diesem
verbundenen Achse 5 nicht mit einer von aufien ein-
wirkenden Kraft beaufschlagt ist.

[0022] Als Beispiel fir eine auflere Krafteinwirkung
sind in Eig. 4 zwei Spulen 8a, 8b dargestellt, welche
bei entsprechender Bestromung ein Magnetfeld aus-
bilden kénnen, welchem der Laufer ausgesetzt ist
und welches eine Kraft auf ihn aus(bt, die ihn aus der
Halteposition heraus bewegt.

[0023] Die an dem Laufer vorgesehenen Polschuhe
3a, 3b stellen eine vorteilhafte Weiterbildung der Er-
find dar, indem sie den magnetischen Fluss des Per-
manentmagneten 1 filhren und auf diese Weise eine
effiziente Wechselwirkung zwischen den Halteele-
menten 7a, 7b und den Magnetfeld des Permanent-
magneten 1 bewirken.

[0024] In einer vorteilhaften Ausgestaltungsvariante
der Erfindung sind Polschuhe vorgesehen, welche
den magnetischen Fluss in etwa radial nach aulRen
fihren. Die Halteelemente sind in diesem Fall, wie in
Fig. 1 fir die Halterelemente 7a, 7b, vorzugsweise
derart angeordnet, dass sie an die Polschuhe an-
grenzen, wenn der Laufer in der Halteposition ist.
Wirkt keine duRere Kraft ein, bzw. sind im oben ge-
schilderten Beispiel der Eig. 1 die Spulen 8a, 8b un-
bestromt, so werden die Polschuhe 3a, 3b und der
Laufer bei dieser Konfiguration direkt an die Halteele-
mente 7a, 7b angrenzend gehalten, da in dieser Stel-
lung der magnetische Gesamtwiderstand des Mag-
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netkreises 2 im Vergleich zu anderen Positionen des
Laufers in der Bahn 4 minimiert ist. Jedoch nicht nur
im Vergleich mit anderen mdglichen Lauferpositio-
nen, sondern auch absolut betrachtet ist dies die
Konfiguration, in welcher der Magnetkreis 2 in der
Halteposition den geringsten magnetischen Gesamt-
widerstand aufweist. Daher ist die beschriebene Kon-
figuration besonders vorteilhaft.

[0025] In einer vorteilhaften Ausgestaltungsvariante
der Erfindung ist zumindest eines der Halteelemente
als Ring ausgefihrt, welcher ein Teilstick der Bahn,
auf welcher der Laufer bewegbar ist, umschlief3t.
Dies ist auch in dem in Eig, 1 dargestellten rotations-
symmetrischen Ausflihrungsbeispiel der Fall. Sowohl
das Halteelement 7a als auch das Halteelements 7b
sind als ringférmige Halteelemente ausgefiihrt und
umschlielfen jeweils ein Teilstick der Bahn 4, auf
welcher der in dieser Ausgestaltungsvariante aus
Polschuhen 3a, 3b und Permanentmagneten 1 aus-
gebildete Laufer bewegbar ist. Durch diesen rotati-
onssymmetrischen Aufbau ergibt sich eine homoge-
ne, rotationssymmetrische Wechselwirkung zwi-
schen dem Permanentmagneten 1 des Laufers und
den Halteelementen 7a, 7b, so dass die Haltekraft,
mit welcher das Halten des Laufers in der Halteposi-
tion bewirkt wird, keine Komponenten senkrecht zu
der durch die Achse 5 vorgegebenen Richtung ent-
halt. Dies stellt sicher, dass neben der beschriebenen
verschleilfreien Funktion auch bei Verlassen oder
Einfahren des Laufers in die Halteposition zumindest
durch die Wechselwirkung zwischen dem Perma-
nentmagneten 1 und den Halteelementen 7a, 7b kein
Verschleild auftritt.

[0026] In einer besonders vorteilhaften Ausgestal-
tungsvariante der Erfindung ist das wenigstens eine
Halteelement in seiner Geometrie so bemessen und
derart angeordnet, dass sich bei jeder mdglichen
Lauferposition zumindest ein Halteelement im Mag-
netfeld des Permanentmagneten befindet. Auf diese
Weise kann bewerkstelligt werden, dass bei Abschal-
tung einer von Auflien einwirkenden Kraft der Laufer
vollautomatisch und stromlos durch die beschriebene
Wechselwirkung der sich in dem Magnetfeld des Per-
manentmagneten befindenden Halteelemente 7a, 7b
mit dem Permanentmagneten 1 in die Halteposition
zurlckgefuhrt wird. Beim elektromagnetischen Stell-
glied bedeutet dies, dass bei Abschaltung des Spu-
lenstromes der Laufer des Stellgliedes in seine Hal-
teposition zuriickgefiihrt wird, ohne das hierfir Ener-
gie zuzufiihren wére. In dieser Halteposition wird er
im Gbrigen, wie oben beschrieben, stromlos fixiert.

[0027] In dem Fig. 1 bis Fig. 3 dargestellten Aus-
fuhrungsbeispiel sind die Halteelemente 7a, 7b in der
beschriebenen Weise in ihrer Geometrie bemessen
und angeordnet. Bei jeder moglichen Position des
aus Permanentmagneten 1 und Polschuhen 3a, 3b
gebildeten Laufers innerhalb seiner durch die Gehau-
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seplatten 11a, 11b und die Flanschplatten 9a und 9b
begrenzten Bahn 4 befindet sich zumindest ein Hal-
teelement 7a, 7b im Magnetfeld des Permanentmag-
neten 1, so dass sich aus jeder beliebigen Lauferpo-
sition heraus ein stromlose und vollautomatische
Ruckfihrung des Laufers in die in Fig, 1 dargestellte
Halteposition bewerkstelligen lasst.

[0028] Wie bereits oben beschrieben wurde, ist die
Haltekraft, mit welcher der Laufer in der Halteposition
gehalten wird, einstellbar Gber die Geometrie bzw.
Grolke der Halteelemente, im vorliegenden Fall der
ringférmigen Halteelemente 7a, 7b, und der Magnet-
kraft des verwendeten Permanentmagneten 1. Diese
GréfRen sind auch ausschlaggebend fur die vollauto-
matische Rickfiuihrung des Laufers in seine Haltepo-
sition. Soll eine solche vollautomatische und stromlo-
se Ruckfiihrung in die Halteposition erfolgen, ist dies
bei der Auslegen der Geometrie der Haltelemente so-
wie der Magnetkraft des Permanentmagneten zu be-
ricksichtigen.

[0029] Sind besonders hohe Halte- bzw. Rickfihr-
krafte erforderlich, so ist auch denkbar, statt des Per-
manentmagneten 1 einen Elektromagneten vorzuse-
hen, mit welchem sich ein groferer magnetischer
Fluss realisieren lasst. In diesem Fall sind entspre-
chende Stromabgriffe fiir den Laufer vorzusehen. Ein
stromloses Halten wére in diesem Fall jedoch nicht
mehr moglich, da der Elektromagnet zur Ausbildung
eines magnetischen Flusses bzw. eines Magnetfel-
des mit Strom zu versorgen ware.

[0030] In einer bevorzugten Ausgestaltungsvariante
der Erfindung ist das wenigstens eine Halteelement
zumindest teilweise aus para- oder ferromagneti-
schen Materialien gebildet, insbesondere aus Stahl.
Diese Materialien haben sich als besonders geeignet
fur die Ausbildung einer effizienten Wechselwirkung
zwischen den Halteelementen und dem Permanent-
magneten erwiesen.

[0031] Eig. 2 zeigt eine Vorderansicht des Ausfiih-
rungsbeispiels eines erfindungsgemafien Stellglie-
des aus Flg. 1. Flg. 3 zeigt eine Projektionsdarstel-
lung des selben Ausfiihrungsbeispiels eines Stellglie-
des.

[0032] In einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfin-
dung ist zur Unterstiitzung der Ruckfihrung des Lau-
fers in die Halteposition wenigstens eine Rickstellfe-
der vorgesehen. Auf diese Weise Iasst sich beispiels-
weise die fur die Rickfuhrung erforderliche Magnet-
kraft des Permanentmagneten reduzieren. Alternativ
oder erganzend kann hierdurch auch mehr Freiraum
in der geometrischen Ausgestaltung der Halteele-
mente bzw. bei der Materialwahl fir die Halteelemen-
te erreicht werden. Rickstellfedern oder andere elas-
tische Rickstellelemente sind dementsprechend bei
der Auslegung der Geometrie der Halteelement bzw.
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der Magnetkraft des Permanentmagneten zu bertick-
sichtigen. Die Funktionsweise der Rulckstellfedern
verdeutlicht Fig. 4. Hierin sind links und rechts des
Laufers Rickstellfedern 13a und 13b angeordnet, die
sich jeweils an einem Polschuh 3a bzw. 3b und einer
Flanschplatte 9a bzw. 9b abstiitzen. Rickstellfedern
13a, 13b sind derart ausgelegt, dass bei einer Aus-
lenkung des aus Permanentmagneten 1 und den Pol-
schuhen 3a, 3b gebildeten Laufers sich eine resultie-
rende Kraft aus den Auslenkungen der beiden Rick-
stellfedern 13a, 13b einstellt, welche der Auslenkung
des Laufers aus seiner Halteposition entgegenwirkt.
Hierdurch wird die Rickfiihrung des Laufers in seine
Position zumindest unterstitzt.

[0033] Alternativ oder ergadnzend zur Vorsehung
von Ruckstellfedern oder Ruckstellelementen be-
steht auch die Méglichkeit, Stellglieder senkrecht ein-
zubauen um auf diese Weise die Unterstiitzung der
Rickfihrung zumindest teilweise durch Gravitation
zu bewirken. Dies ist insbesondere in solchen An-
wendungsfallen vorteilhaft, in welchen die Auslen-
kung aus der Halteposition heraus nur in eine Rich-
tung erfolgt.

[0034] Besonders vorteilhaft kann das erfindungs-
gemale Stellglied mit Halteposition in Aktoren, ins-
besondere in Hubaktoren, die teilweise auch als Hub-
magnete bezeichnet werden, eingesetzt werden.

[0035] Fig. S illustriert die Verwendung eines erfin-
dungsgemalen Stellgliedes in solch einem Hubaktor.
Der Laufer ist hierin aus dem Permanentmagneten
21 sowie den Polschuhen 23a, 23b, welche die oben
naher beschriebene Funktion besitzen, gebildet. Der
Hubaktor 30 ist fiir eine lineare Bewegung vorgese-
hen, welche mittels der Stellachse 25 nach aufien ge-
leitet wird. Die Bewegung des Laufers in seiner vor-
gegebenen Bahn innerhalb des Gehduses 29 wird
durch die Bestromung des Spulen 32a, 32b gesteu-
ert. Im dargestellten Ausfihrungsbeispiel sind die
Halteelemente 27a, 27b, welche bei abgeschalteten
Spulen 32a, 32b das Halten des Laufers in der dar-
gestellten Mittelposition bewerkstelligen am inneren
Spulenrand angeordnet.

[0036] Bei Bestromung der Spulen 32a, 32b wird
die Wechselwirkung zwischen dem Permanentmag-
neten 21 und den Halteelementen 27a, 27b gegebe-
nenfalls Uberkompensiert, so dass bei entsprechen-
der Dimensionierung praktisch keine Auswirkungen
des erfindungsgemafRen Stellgliedes mit Halteposi-
tion auf die Funktionsweise des Hubaktors vorliegen.

[0037] Stattdessen kann bei abgeschalteten Spulen
der Laufer und somit die Stellachse 25 in einer belie-
bigen Halteposition gehalten werden und, bei Ausle-
gung wie in Verbindung mit den Ejg. 4 und Eig. 3 be-
schrieben, auch stromlos und vollautomatisch in die-
se zurickgefiuhrt werden. Diese Halteposition hat
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nicht zwingend die Mittelstellung zu sein, sondern
kann bei entsprechender Anordnung und Dimensio-
nierung der Halteelemente 27a, 27b und des Perma-
nentmagneten 21 prinzipiell an beliebiger Stelle loka-
lisiert sein.

[0038] Fig. § zeigt ein weiteres Beispiel fur die Ver-
wendung eines erfindungsgemalfien Stellgliedes in
einem Aktor, wobei es sich wiederum um einen Hu-
baktor 50 handelt. Wiederum sind ein Permanentma-
gnet 41 sowie Polschuhe 43a, 43b vorgesehen, wel-
che zusammen den Laufer bilden, welcher mit einer
Stellachse 45 verbunden ist. Zur Steuerung und Be-
wegung des Laufers bzw. der Stellachse 45 sind wie-
derum Spulen 52a, 52b vorgesehen. Die Stellachse
ist Uberdies in einer Lagerbuchse 51 gelagert. Analog
dem Ausfihrungsbeispiel in Eig. 8 sind Halteelemen-
te 47a, 47b am inneren Rand der Spulen 52a, 52b
angeordnet und, wie im Beispiel aus Fig. &, als Ring-
férmige Halteelemente ausgefuhrt. Der seitliche Ab-
schluss des Hubaktors 50 wird durch die Flanschplat-
te 54 realisiert, welche mit dem Gehause 49 verbun-
den ist. Zur Stromzufihrung ist eine Steckerbuchse
58 vorgesehen.

[0039] Im Unterschied zum Verwendungsbeispiel
aus Fig. 5 ist in Fig. 8 eine Ruckstellfeder 56 vorge-
sehen, welche die Ruckfihrung des Laufers in die
Halteposition in der oben beschriebenen Weise un-
terstitzt. Im in Fig, § dargestellten Zustand ist der
Laufer nach links aus der Halteposition ausgelenkt,
die Ruckstellfeder 56 ist aus ihrer Ruhelage heraus
gespannt und unterstitzt bei Abschaltung des Spu-
lenstroms die Ruckflhrung des Laufers in die Halte-
position, in dem sie ihrer Dehnung Uber ihre Ruhelan-
ge hinaus entgegenwirkt. Selbstverstandlich kdnnte
alternativ auch eine Ruckstellfeder am linken Ende
des Laufers vorgesehen sein, welche sich an dem lin-
ken Polschuh 43a anstatt dem rechten Polschuh 43b
abstutzt. Im dargestellten Auslenkungsbeispiel wir-
de diese Rlckstellfeder komprimiert sein und bei Ab-
schaltung des Spulenstroms durch Ausdehnung in
ihre Ruhelange die Ruckfiihrung des Laufers in des-
sen Halteposition unterstitzen.

Bezugszeichenliste

1 Permanentmagnet
2 Magnetkreis

3a Polschuh

3b Polschuh

4 Bahn

5 Achse

7a ringférmiges Halteelement
7b ringférmiges Halteelement
8a Spule

8b Spule

9a Flanschplatte

9b Flanschplatte
10 Stellglied
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11a Gehauseplatte
11b Gehauseplatte
13a Rulckstellfeder
13b Rulckstellfeder
21 Permanentmagnet
23a Polschuh

23b Polschuh

25 Stellachse

27a Halteelement
27b Halteelement
29 Gehause

30 Hubaktor

32a Spule
32b Spule
41 Permanentmagnet

43a Polschuh

43b Polschuh

45 Stellachse
47a Halteelement
47b Halteelement
49 Gehause

50 Hubaktor

51 Lagerbuchse
52a Spule

52b Spule

54 Flanschplatte
56 Rulckstellfeder
58 Steckerbuchse

Patentanspriiche

1. Stellglied (10) mit Haltefunktion, dadurch ge-
kennzeichnet, dass
— ein beweglicher Laufer (1 + 3a + 3b) mit einem Per-
manentmagneten (1) versehen oder als solcher aus-
geflhrt ist;
— in der Umgebung einer Bahn (4), auf welcher der
Laufer (1 + 3a + 3b) bewegbar ist, wenigstens ein
Halteelement (7a, 7b) ortsfest angeordnet ist, auf
welches das Magnetfeld des Permanentmagneten
(1) eine attraktive Kraft ausuibt;
— das wenigstens eine Halteelement (7a, 7b) derart
angeordnet ist, dass ein durch das wenigstens eine
Halteelement (7a, 7b) und den Permanentmagneten
(1) fuhrender Magnetkreis (2) im Vergleich mit allen
moglichen Positionen des Laufers (1 + 3a + 3b) in der
Bahn (4) den geringsten magnetischen Gesamtwi-
derstand aufweist, wenn sich der Laufer (1 + 3a + 3b)
in einer gewlnschten Halteposition befindet.

2. Stellglied nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das wenigstens eine Halteelement
(7a, 7b) in seiner Geometrie so bemessen und derart
angeordnet ist, dass sich bei jeder moglichen Laufer-
position zumindest ein Halteelement (7a, 7b) im Ma-
gnetfeld des Permanentmagneten (1) befindet.

3. Stellglied nach einem der Ansprliche 1 bis 2,
dadurch gekennzeichnet, dass das wenigstens eine
Halteelement (7a, 7b) zumindest teilweise aus para-
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oder ferromagnetischen Materialien gebildet ist, ins-
besondere aus Stahl.

4. Stellglied nach einem der Anspriche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass zumindest eines der
Halteelemente (7a, 7b) als Ring ausgefihrt ist, wel-
cher ein Teilstlick der Bahn (4), auf welcher der Lau-
fer (1 + 3a + 3b) bewegbar ist, umschliefit.

5. Stellglied nach einem der Anspriche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass an dem Permanent-
magneten (1) den magnetischen Fluss flihrende Pol-
schuhe (3a, 3b) vorgesehen sind.

6. Stellglied nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass wenigstens zwei Halteelemente (7a,
7b) vorgesehen sind, die derart angeordnet sind,
dass sie an die Polschuhe (3a, 3b) angrenzen, wenn
sich der Laufer (1 + 3a + 3b) in der Halteposition be-
findet.

7. Stellglied nach einem der Anspriche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dass zur Unterstitzung ei-
ner Ruckflhrung des Laufers (1 + 3a + 3b) in die Hal-
teposition wenigstens eine Ruckstellfeder (13a, 13b)
vorgesehen ist.

8. Verwendung eines Stellgliedes (10) nach ei-
nem der Ansprlche 1 bis 7 in einem Aktor (30), ins-
besondere in einem Hubaktor (30).

9. Verwendung des Aktors (30) nach Anspruch 8
in Betatigungssystemen von Automatikgetrieben,
insbesondere in solchen von Kraftfahrzeugautoma-
tikgetrieben.

Es folgen 4 Blatt Zeichnungen
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